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  خطي توليدي  هايمشخصات اکچويتور

 نيرو کيلوگرم ٢٠٠٠٠:   ديناميکي نيروي حداکثر  
 متر ميلي ٦٠٠٠ : جابجايي کورس داکثرح  
 ثانيه بر متر ميلي ٣٢٠٠ : خطي سرعت حداکثر  
 حلقه بستهدر حالت ( متر ميکرو ١ : جابجايي قتد(  
 در حالت حلقه بسته( اکچويتور نامي نيروي% ٠.١ : نيرو اعمال دقت(  
 در حالت حلقه بسته( اکچويتور نامي سرعت% ٠.٠١ : سرعت دقت(  
 الکتروموتورهاي : محرکه سيستمDC ، AC، گيربکس همراه به موتورر استپ موتور و سرو 

 کالين ،پارالل و ورتينلايا :تور يپ اکچويت 

  تعريف نقاط : تابلوي سرخود فيدبک موقعيتA-  وA+  و تنظيم حساسيت تورک سوئيچ مجازي 

  20-4گنال مرجع يس :تابلوي سرخود کنترل موقعيتmA  20-4دبکيو فmA  يا شبکه صنعتي Modbus/CAN/EtherCAT  
 نگ محدود کننده گشتاوريچ و کوپليتورک سوئ : يکيحفاظت اضافه بار مکان 

 روغنکاري سرخود :  ير و نگهداريتعم(Free Maintenance) نيازي به تعويض روغن و گريس کاري نيست 

  درجه حفاظتي :IP67 بدون موتور محرک 

  شفت يرو ير و کاور آکاردئونيگردگ :حفاظت شفت 
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  :ن ينلاياکچويتور خطي نوع ا
 ينصب و بهره بردار يک بالاتر و راحتينامي، داز نظر عرضي کمتر ياشغال ين مدل فضايا يهايژگيرد که از جمله ويگ يبدنه قرار م يموتور محرک در راستا يخط يتورهاين مدل از اکچويدر ا

ر ين فلنچ جلو امکان پذيهمچن (Eye Joint/Clevis)و سر شفت  (Trunnion/Cardan)ن نوع استفاده از نحوه نصب لولا از وسط يدر ا .باشد يم و زاويه دوران کم در حالت لولا از وسط
   .باشد يم
  
  
  
  

  

 بدنه اکچويتور -١
 -Aابتداي کورس  سنسور -٢
  +Aکورس  انتهاي سنسور -٣
 لولاي سر شفت اکچويتور -٤
 الکترو موتور -٥
 تورک سوئيچ   - ٦
 در حالت اينلاين گيربکس -٧
 فيدبک موقعيت سرخود تابلوي -٨
 پايه لولاي وسط -٩

 پلاک اکچويتور - ١٠
 هندويل - ١١
 شفت يرو يکاور آکاردئون - ١٢
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  : پاراللاکچويتور خطي نوع 
زاويه دوران زياد در حالت لولاي و  ک متوسطيناميکمتر، د يطول ياشغال ين مدل فضايا يهايژگيرد که از جمله ويگ يبدنه قرار م به موازاتموتور محرک  يخط يتورهاين مدل از اکچويدر ا

  .باشد ير ميا عقب امکان پذين فلنچ جلو يهمچن (Eye Joint/Clevis)و سر شفت  (Trunnion/Cardan)وسط پشت و ن نوع استفاده از نحوه نصب لولا از يدر ا .باشد يمپشت 
  
  
  
  
  
  
  

  

 بدنه اکچويتور -١
 -Aابتداي کورس  سنسور -٢
  +Aکورس  انتهاي سنسور -٣
 چيتورک سوئ -٤
 لولاي سر شفت اکچويتور -٥
 موتور الکترو - ٦
 پارالل در حالت گيربکس -٧
 تيدبک موقعيسرخود ف يتابلو -٨
 پلاک اکچويتور -٩

 شفت يرو يکاور آکاردئون - ١٠
 ليهندو - ١١
 وسط يه لولايپا - ١٢
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  : ورتيکالاکچويتور خطي نوع 
    زاويه دوران زياد در حالت لولاي پشتو  پايينک ينامي، دخاص ياشغال ين مدل فضايا يهايژگيجمله ورد که از يگ يبدنه قرار م عمود برموتور محرک  يخط يتورهاين مدل از اکچويدر ا

  .باشد ير ميا عقب امکان پذين فلنچ جلو يهمچن (Eye Joint/Clevis)و سر شفت  (Trunnion/Cardan)وسط پشت و استفاده از نحوه نصب لولا از  اکچويتور ن نوعيدر ا .باشد يم
  
  
  
  
  
  
  

  

 بدنه اکچويتور -١
 -Aابتداي کورس  سنسور -٢
  +Aکورس  انتهاي سنسور -٣
 لولاي سر شفت اکچويتور -٤
 استپر موتور -٥
 کاليورت در حالت گيربکس - ٦
 کنترل تابلوي -٧
 پلاک اکچويتور -٨
 کاور آکاردئوني روي شفت -٩

 لولاي پشت در حالت ورتيکال - ١٠
 ليهندو - ١١

 
  
 
  

 

 

 

 

 

٢ 

٨ 

۵ 

١ 

٣ 

١١ 

۴ 

٩ 

١٠ 

۶ 

٧ 



AMI Heavy Duty Electro-Mechanical Linear Actuators 
 

                                                              Tel: +98 21 7621 18 75            www.ami.co.ir             info@ami.co.ir 

* 

 تعريف کد اکچويتور خطي

   

-       -          -         -          -         -          -         -          -         -         -         -         -  

 

 

 

 

 

 
 

  
     

            Size   معين مي شود توسط توليد کننده با توجه به مشخصات انتخابي مشتري اکچويتور. 

                  

 *        

Size
Stroke 
(mm) 

Max 
Force 
(Kgf) 

Max 
Speed 
(mm/s) 

Motor 
type 

Motor 
Mounting    

type Brake 

EMLA 

Actuator 
Mounting    

type 
A+ & A-
Sensors 

Home 
Sensor 

1- Rear Flange 

2- Front Flange 

3- Joint in Rod & Rear 

4- Joint in Rod & Trunnion 

5- Joint in Rod & Cardan 

B - With Brake 

WB - Without Brake 

S - With Sensors 

WS - Without Sensors 

H - With Home Sensor 

WH - Without Home Sensor 

P - Parallel 

I - Inline 

V - Vertical 

Ø 63 
Ø 80 
Ø 100 
Ø 125 
Ø 140                        
Ø 200   
Ø 230 

  

Handwheel 

1- With Handwheel 

2 - Without Handwheel 

 

Torque 
Limiter 

T- With Torque limiter Coupling 

TS-With Torque Switch 

WT - Without Torque limiter 

 

C- With Bellows Cover 

WC - Without Bellows Cover 

Cover 
for  

Shaft 

1- Servo Motor (PMSM) 

2- Step Motor 

3- AC 1 ~  

4- AC 3 ~ 

5-AC 3 ~ with Stand-Alone                                            
controller to define Virtual   
A+/A- positions 

6- DC 24 (PM) 

7- DC 12 (PM)   

8- AC 3 ~ with Stand-Alone                                            
controller to define Virtual   
A+/A- positions and Motor 
controller 
 


